
Ano: 2019 2

Docente:

Unidade:

Regime de trabalho: 40 h 0 min

Atividades de Ensino Total aulas: 11 Tempo em aula: 9 h 10 min Total com ensino: 16 h 0 min

Disciplina Tipo Aulas
5
3
3

Atividades de Orientação 10 h 0 min

Tipo
TCC
Iniciação Científica
Mestrado
Doutorado
Estágio

Página 1 de 4

Tempo por orientação
0 h 30 min
0 h 30 min
1 h 0 min
2 h 0 min

0 h 30 min

Observação/Espec.
1 h 0 min
3 h 0 min
1 h 0 min
4 h 0 min
1 h 0 min

Tempo total

6 h 40 min
4 h 50 min
4 h 30 min2 h 30 min 1 h 0 min 1 h 0 min

Plano de Trabalho Docente

Semestre:

Robótica
Projeto Assistido por Computador
Projeto Aeronáutico Assistido por Computador

Graduação
Graduação

Universidade Federal de Uberlândia

Graduação

Rogério Sales Gonçalves

40 horas / DE Carga horária semanal:

Faculdade de Engenharia Mecânica

Tempo aulas Tempo atendimento Tempo preparação
4 h 10 min 1 h 0 min 1 h 30 min

Tempo total

2 h 30 min 1 h 0 min 1 h 20 min

Quantidade
2
6
1
2
2



Ano: 2019 2

Docente:

Unidade:

Regime de trabalho: 40 h 0 min

Plano de Trabalho Docente

Semestre:

Universidade Federal de Uberlândia

Rogério Sales Gonçalves

40 horas / DE Carga horária semanal:

Faculdade de Engenharia Mecânica

Atividades de Pesquisa 11 h 0 min

Atividades de Extensão 0 h 0 min
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Descrição Tempo total
1 h 0 min

Tempo total

10 h 0 min

Descrição

DESENVOLVIMENTO DE UMA NOVA ESTRUTURA ROBÓTICA PARA REABILITAÇÃO DA MARCHA HUMANA - Projeto de Pesquisa FAPEMIG
Drone robôs para manutenção de cabos de alta tensão



Ano: 2019 2

Docente:

Unidade:

Regime de trabalho: 40 h 0 min

Plano de Trabalho Docente

Semestre:

Universidade Federal de Uberlândia

Rogério Sales Gonçalves

40 horas / DE Carga horária semanal:

Faculdade de Engenharia Mecânica

Atividades de Gestão 2 h 0 min

Tipo Descrição
Membro Colegiado
Coordenador sem FUC

Outras atividades 1 h 0 min
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Coordenador Laboratório de Automação e Robótica

Tempo total
1 h 0 min
1 h 0 min

Curso de Graduação em Engenharia Mecatrônica

Descrição
Tutor da Equipe de Desenvolvimento em Robótica Móvel

Tempo total
1 h 0 min



Ano: 2019 2

Docente:

Unidade:

Regime de trabalho: 40 h 0 min

Plano de Trabalho Docente

Semestre:

Universidade Federal de Uberlândia

Rogério Sales Gonçalves

40 horas / DE Carga horária semanal:

Faculdade de Engenharia Mecânica

Projetos de Ensino 0 h 0 min

Afastamentos 0 h 0 min

Tipo

Atividades com remuneração suplementar

Descrição Local Horários
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Tempo total

Descrição

30 de setembro de 2019

Tempo total


